Produktdatenblatt

Eigenschaften

ATV12H037M2

Frequenzumrichter ATV12, 0,37kW, 0,55HP,

200-240V, 1-ph., m. Kuhlkorper

| 4

Hauptmerkmale

Produktbereich Altivar 12

Produkt- oder Frequenzumrichter
Komponententyp

Produktspezifische Einfache Maschine
Anwendung

Montagemodus Montage im Schaltschrank

Kommunikationsport-
Protokoll

Modbus

Netzfrequenz 50/60 Hz +/-5 %
Nennbetriebsspannung 200-240V -15-+10 %
[U,nom]
Nennausgangsstrom 2,4 A
Motorleistung (HP) 0,55 hp
Motorleistung (kW) 0,37 kW
Motorleistung (HP) 0,55 hp
EMV-Filter Integriert
IP-Schutzart 1P20

Zusatzmerkmale

Anzahl digitale Eingénge 4

Anzahl der Logikausgange 2

Anzahl der Analogeingange 1

Anzahl der Analogausgénge 1

Relaisausgangsnummer

1

Physikalische Schnittstelle

2-Draht- RS 485

Anschlusstyp 1 RJ45

Ausgangs Bemessungsstrom 2,4 A bei 4 kHz
Zugriffsmethode Server Modbus, seriell
Ausgangsfrequenz 0,5...400 Hz
Drehzahlstellbereich 1...20

Abtastdauer

20 Ms, Toleranz +/- 1 ms fiir Logikeingang

10 ms fur Analogeingang

Linearitatsfehler

+/- 0,3 % des Maximalwerts fiir Analogeingang

Frequenzauflésung

Analog-Eingang: A/D-Wandler, 10 Bit

Anzeigeeinheit: 0,1 Hz

Zeitkonstante

20 ms +/- 1 ms fur Referenzénderung

Ubertragungsgeschwindigkeit 9,6 kbit/s
19,2 kbit/s
38,4 kbit/s

Ubertragungsrahmen RTU

Anzahl der Adressen 1...247

Datenformat

8 Bits, einstellbar auf ungerade, gerade oder keine Paritat

Kommunikations-Service

Halteregister lesen (03) 29 Worte

Schreiben Single Register (06) 29 Worte
Schreiben mehrere Register (16) 27 Worte

Lesen / schreiben mehrere Register (23) 4/4 Worte
Lesen Gerate-ldentifikation (43)

Polarisierungsart

4 quadrant operation possible

Keine Impedanz
Falsch
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Es obliegt dem Benutzer oder Integrator, eine vollstandige und zweckmaRige Risikoabschatzung sowie eine Bewertung und Priifung der Produkte hinsichtlich ihres entsprechenden Einsatzes durchzufiihren.

Anhand des vorliegenden Dokuments soll nicht die Eignung und Zuverlassigkeit dieser Produkte fiir bestimmte Benutzeranwendungen festgestellt werden. Es stellt auch keinen Ersatz dafir dar.
Schneider Electric Industries SAS und die entsprechenden Tochter- oder Konzerngesellschaften libernehmen nicht die Haftung fir den missbrauchlichen Gebrauch der hier enthaltenen Informationen.

Das vorliegende Dokument beinhaltet allgemeine Beschreibungen und/oder technische Eigenschaften der Leistungsfahigkeit der hierin enthaltenen Produkte.


http://www.schneider-electric.de/sites/germany/de/produkte-services/green-premium/green-premium.page

Typ Motorsteuerung Asynchronmotor

Vektororientierte Flussregelung ohne Geber
Spannung/Frequenz Modus (U/f)
Quadratische U/f-Kennlinie

Max. Ausgangsfrequenz

4 kHz

Kurzzeitiges Uberlastmoment

150...170 % des Nennmotormoments abhangig von Antriebsleistung und
Motortyp

Hoch und Auslauframpen

Linear von 0-999,9 s
S
U

Schlupfkompensation Motor

Einstellbar
Werkseinstellung

Taktfrequenz 2 - 16 kHz einstellbar
4 - 16 kHz mit
Bemessungs Taktfrequenz 4 kHz

Bremsen bis Stillstand

Durch Gleichstromeinspeisung

Brake chopper integrated

Falsch

Netzstrom

5,9 A bei 100 V (Schwerlastbetrieb)
4,9 A bei 120 V (Schwerlastbetrieb)

Max. Eingangsstrom

49A

Maximum output voltage

Scheinleistung

240V
1,2 kVA bei 240 V (Schwerlastbetrieb)

Maximaler Spitzenstrom

3,6 A wahrend 60 s (Schwerlastbetrieb)
4,0 A wahrend 2 s (Schwerlastbetrieb)

Netzwerkfrequenz 50 -60 Hz
Relative symmetric network frequency tolerance 5%
Netzkurzschlussstrom |k 1 kA
Base load current at high overload 2,4 A
Verlustleistung in W Naturlich: 27,0 W
Mit Sicherheitsfunktion Safely Limited Speed (SLS) Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safe brake management Falsch
(SBC/SBT)

Mit Sicherheitsfunktion Safe Operating Stop (SOS) Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safe Position (SP) Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safe programmable logic Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safe Speed Monitor (SSM) Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safe Stop 1 (SS1) Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safe Stop 2 (SS2) Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safe torque off (STO) Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safely Limited Position (SLP) Falsch

Mit Sicherheitsfunktion Safe Direction (SDI) Falsch

Schutzfunktionen

Uberspannungsschutz Versorgungsspannung
Unterspannungserkennung Netzspannung
Uberstromschutz zwischen Ausgangsphasen und Erde
Uberhitzungsschutz

Kurzschlussschutz zwischen Motorphasen
Eingangsphasenausfallschutz, dreiphasig

Thermischer Motorschutz Gber Antrieb durch kontinuierliche Berechnung von 1%

[M] Anzugsdrehmoment 0,8 Nm
Isolation Elektrisch, zwischen Leistungs- und Steuerungsteil
Menge pro Satz Satza 1
Breite 72 mm
Hoéhe 143 mm
Tiefe 121,2 mm
Produktgewicht 0,7 kg
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Montage

Betriebshtéhe

Betriebsposition

> 1000 - 2000 m mit Strom Deklassierung von 1% pro 100 m
<= 1.000 m ohne Leistungsminderung

Senkrecht +/- 10 Grad

Produktzertifizierungen

NOM
CSA
C-Tick
uL
GOST
RCM
KC

Beschriftung

CE

Normen

UL 508C

UL 618000-5-1
EN/IEC 61800-5-1
EN/IEC 61800-3

Bauweise

Mit Kahlkorper

Elektromagnetische Vertraglichkeit

Elektrische Funkentstorfestigkeitsprifung Level 4 entspricht EN/IEC 61000-4-4
Storfestigkeitspriifung bei elektrostatischer Entladung Level 3 entspricht EN/IEC
61000-4-2

Storfestigkeit gegeniiber leitungsgebundenen Stérungen Level 3 entspricht EN/
IEC 61000-4-6

Priifung der Storfestigkeit gegen abgestrahlte hochfrequente elektromagnetische
Felder Level 3 entspricht EN/IEC 61000-4-3

Priifung der Stérfestigkeit gegen Uberspannungen Level 3 entspricht EN/IEC
61000-4-5

Unterspannungstest entspricht EN/IEC 61000-4-11

Umweltklasse (wahrend des Betriebs)

Max. Beschleunigung bei StoReinwirkung (wéhrend
des Betriebs)

Klasse 3C3 gemaR IEC 60721-3-3
Klasse 3S2 gemal IEC 60721-3-3

150 m/s? bei 11 ms

Max. Beschleunigung unter Schwingungsbelastung
(wahrend des Betriebs)

10 m/s? bei 13 - 200 Hz

Max. Durchbiegung unter schwingender Belastung
(wahrend des Betriebs)

Uberspannungskategorie

1,6 mmbei2-13 Hz

Class lll

Regelkreis

Einstellbarer PID-Regler

Elektromagnetische Emission

Ausgestrahlte Emissionen Umwelt 1 Klasse C2 entspricht EN/IEC 61800-3 2 - 16
kHz abgeschirmtes Motorkabel

Leitungsgebundene Emissionen mit integriertem EMV-Filter Umwelt 1 Klasse

C1 entspricht EN/IEC 61800-3 2, 4, 8, 12 und 16 kHz abgeschirmtes Motorkabel
<5m

Leitungsgebundene Emissionen mit integriertem EMV-Filter Umwelt 1 Klasse C2
entspricht EN/IEC 61800-3 2 - 12 kHz abgeschirmtes Motorkabel <5 m
Leitungsgebundene Emissionen mit integriertem EMV-Filter Umwelt 1 Klasse C2
entspricht EN/IEC 61800-3 2, 4 und 16 kHz abgeschirmtes Motorkabel <10 m
Leitungsgebundene Emissionen mit zuséatzlichem EMV-Filter Umwelt 1 Klasse
C1 entspricht EN/IEC 61800-3 4 - 12 kHz abgeschirmtes Motorkabel <20 m
Leitungsgebundene Emissionen mit zuséatzlichem EMV-Filter Umwelt 1 Klasse
C2 entspricht EN/IEC 61800-3 4 - 12 kHz abgeschirmtes Motorkabel <50 m
Leitungsgebundene Emissionen mit zusatzlichem EMV-Filter Umwelt 2 Klasse C3
entspricht EN/IEC 61800-3 4 - 12 kHz abgeschirmtes Motorkabel <50 m

Vibrationsfestigkeit

Stol¥festigkeit

1gn (f=13...200 Hz) entspricht EN/IEC 60068-2-6
1,5 mm Spitze zu Spitze (f = 3...13 Hz) - Antrieb nicht montiert auf symmetrischer
DIN-Schiene - entspricht EN/IEC 60068-2-6

15 gn entspricht EN/IEC 60068-2-27 fir 11 ms

Relative Feuchtigkeit

5...95 % ohne Kondensation entspricht IEC 60068-2-3
5...95 % ohne Tropfwasser entspricht IEC 60068-2-3

Gerauschpegel 0dB
Verschmutzungsgrad 2
Umgebungslufttemperatur beim Transport -25...70 °C

Umgebungstemperatur bei Betrieb

-10...40 °C ohne Leistungsminderung
40...60 °C mit Strom Derating mit 2,2 % je Grad

Umgebungstemperatur bei Lagerung

-25...70 °C
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Verpackungseinheiten

VPE 1 Art PCE

VPE 1 Menge 1

VPE 1 Hohe 12,600 cm
VPE 1 Breite 20,000 cm
VPE 1 Lange 18,700 cm
VPE 1 Gewicht 1,035 kg
VPE 2 Art P06

VPE 2 Menge 45

VPE 2 Héhe 75,000 cm
VPE 2 Breite 60,000 cm
VPE 2 Lange 80,000 cm
VPE 2 Gewicht 59,530 kg

Nachhaltigkeit

Angebotsstatus nachhaltiges Produkt

Green Premium Produkt

REACh-Verordnung

e

EU-RoHS-Richtlinie

Ubererfiillung der Konformitét (auBerhalb EU RoHS-Scope) B

Quecksilberfrei Ja

RoHS-Richtlinie fir China &
Informationen zu RoHS-Ausnahmen &7
Umweltproduktdeklaration 7]
Kreislaufwirtschafts-Profil 7y

WEEE

Vertragliche Gewahrleistung

Das Produkt muss entsprechend bestimmter Hinweise auf Markten der
Europaischen Union entsorgt werden und darf nicht in Haushaltsabfélle gelangen.

Garantie

18 months

Lifels On | Schneider
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https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Environmental+Disclosure&p_Doc_Ref=ENVPEP090201EN
https://download.schneider-electric.com/files?p_enDocType=Circularity+Profile&p_Doc_Ref=ENVEOLI100204EN

Produktdatenblatt ATV12H037M2

Malzeichnungen

Abmessungen

Antrieb ohne EMV-Konformitatssatz

"

Z83
Abmessungen in mm
b c H
130 121,2 120
Abmessungen in in.
b c H
5.12 4.77 4.72

Antrieb mit EMV-Konformitatssatz

Abmessungen in mm

cl

53

Abmessungen in in.

cl

2.09
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Produktdatenblatt ATV12H037M2
Montage und Abstand

Montageempfehlungen

Abstande fur die vertikale Montage

mrm
.

Montagetyp A
E #50 &% # 50
& \NEEEH &\ NEEET d
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Montagetyp B

1, 1,

BT

Die Schutzabdeckung von der Oberseite des Antriebs abnehmen

Montagetyp C

* 50
1497

Die Schutzabdeckung von der Oberseite des Antriebs abnehmen

Lifels On | Schneider
| PElectric



Produktdatenblatt ATV12H037M2

Anschlisse und Schema

Verdrahtungsplan der einphasigen Spannungsversorgung

A1 Antrieb

KM1 Schiitz (nur wenn Steuerkreis erforderlich)

P1  2,2-kQ-Sollwertpotentiometer. Kann durch ein 10-kQ-Potentiometer (max.) ersetzt werden.
Q1 Schutzschalter

(1) Negative Logik (Sink / Strom ziehend)

(2) Positive Logik (Source / Strom liefernd) (werkseitige Vorkonfiguration)

(3) 0..10V oder 0...20 mA

Empfohlene Anschlussschemata

2-Leiter-Steuerung der Logik-E/A mit interner Spannungsversorgung

LI1: Vorwarts
Lle: Rulckwarts
A1: Antrieb

3-Leiter-Steuerung der Logik-E/A mit interner Spannungsversorgung

LI1: Stopp

LI2 : Vorwarts
Lls: Rulckwarts
A1: Antrieb

Lifels®n | Schneider
LPEI
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FUr Spannung konfigurierter Analogeingang mit interner Spannungsversorgung

(1) Sollwertpotentiometer 2,2 kQ bis 10 kQ
A1: Antrieb
Fur Strom konfigurierter Analogeingang mit interner Spannungsversorgung

X

(=}

(2) Versorgung 0 bis 20 mA / 4 bis 20 mA
A1: Antrieb

Angeschlossen als positive Logik (Source / Strom liefernd) mit externer 24-VDC-Versorgung

(1)

(1) 24-VDC-Spannungsversorgung
A1: Antrieb

Angeschlossen als negative Logik (Sink / Strom ziehend) mit externer 24-VDC-Versorgung

(1) 24-VDC-Spannungsversorgung
A1: Antrieb

, .
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Produktdatenblatt ATV12H037M2

Leistungskurven

Drehzahl-Kennlinien

b

STOohrwWN
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2610 SONG0 TEO 100120 Hz

Selbstkiihlender Motor: Nitzliche Dauerdrehzahl (1)

Fremdbeliifteter Motor: Niitzliche Dauerdrehzahl

Voriibergehende Uberdrehzahl wihrend 60 s

Voriibergehende Uberdrehzahl wahrend 2 s

Drehzahl bei Ubergeschwindigkeit und konstanter Leistung (2)

Bei Nennleistungen < 250 W betragt die Lastminderung (Derating) 20 % an Stelle von 50 % bei sehr niedrigen Frequenzen.

Die Motornennfrequenz und die maximale Ausgangsfrequenz kénnen in einem Bereich von 0,5 bis 400 Hz angepasst werden. Die
mechanische Ubergeschwindigkeitskapazitit des ausgewahlten Motors muss beim Hersteller tiberpriift werden.
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